Bestimmung der
Beobachtungsrichtung ("Pointing")
der H.E.S.S. Teleskope
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Das Galaktische Zentrum

viele interessante Gegenstucke:
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Beobachtungen im y-Regime

Egret GeV Quelle
iIn TeV gesehen von: @

0.5

b‘ n
[ ] ..
Wh I p p I e 3EG J1746-2851

0.5

/ “‘ :
Cal |gar0 Qi 3EG J17443011 *, 5
T o o
' A e o0 S A d
. L v Sl dlie ) : )

57 3 < //’ / & p ey GG :, .' J: ...' -" -:-“"‘7‘?2": e
e - - -
ki
(i '-v‘3n‘:‘~""‘-‘ e 1
G

:

0.5

3EG J1746-28561

ol

CS'Em|SS|On 3EG J1744.3011““‘ i 3
3 molelgulare Wolkeq , -




&-aamma Astronomie

) b

. Luftschauer



H.E.S.S.

High Energy Stereoscopic System

Sensitiv auf Gammastrahlung mit
Energien von 100 GeV bis einigen
TeV

Komplettes System aus 4




Pointing - Prinzip
D b

in der Cherenkov Kamera ' | “m” "“

Ziel:
Wo ist gegebene Himmelsposition
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Verbesserungen des Pointings

"Pointing Modelle":
alt: korreliere Stern auf Lid mit LEDs (Modell mit 17 Par.),

SkyCCD getrennt davon wahrend Beobachtung
neu: korreliere Sternpositionen in LIdCCD und SkyCCD e

LEDs getrennt davon wahr nd




Pointing - unabhangiger Test

StarsNCurrents

Pixelstrome der Cherenkov Kamera
iIn den Himmel projiziert:
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Systematische Fehler

Spot Extraktion (Methode selbst: 1"):

Aberrationen durch die Optik: bis zu 7" fur einzelne Spots
thermische Ausdehnung des Chips: bis zu 1.5" / 10 K
Reflektionen / Doppelsterne: bis zu 2"

Bestimmung des Kamerazentrums aus den 8 LED-Positionen: 1" (-4")
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Beispiel: "Funnelmarker”

Wie genau beschreiben
die LEDs die Offnungen
der Winston cones?
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Zusammenfassung

Genaues Verstandnis des Pointings wichtig zur
|dentifizierung von Quellen in Regionen mit vielen
Kandidaten wie dem Galaktischen Zentrum

Systematische Fehler wurden sehr genau untersucht

Sky-Lid Modell eliminiert viele dieser Fehlerquellen




